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■仕　様
項目 型式
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型 式
つかみ
径
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rpmテ
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度

㎏

傾 斜 角 度
電 源

重 心 偏 心 A
B重 心 高 さ

㎜

㎜

テーブル面までの高さ
㎜

㎜

据付面積（幅×奥行）
㎏

㎏

本 体 重 量

お 問 合 せ コ ー ド

最大搭載荷重

操 作

重 量

PS-3F-5
0.3～5

φ450
0～90（手動式）

単相100Ｖ（50/60Hz）

25
200100

正逆切替は、スナップスイッチ  運転は、足踏スイッチ
480

450×595
135

1234

WP-400
120～250
250～380

300（水平450）

22

PS-1F-5

φ300

378
230×480
21

3525

WP-200
20～30
110～210

40（水平80）
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RS-1-INB

項目 型式
■仕　様

RS-1-INB
1000

80～840
φ50～1500

φ150×63

4914

最 大 搭 載 荷 重
搭 載 直 径
ロ ー ル 周 速
ロールの外径×幅

お 問 合 せ コ ー ド

㎏
㎜
㎜/min
㎜

3φ200V0.1kW電 動 機
ダイヤル変 速 操 作
ボルト締付輪 間 調 整
単輪駆 動

1300×400×350駆動台 外径寸法（L×W×H）
150本 体 質 量 ㎏

足踏み式でも使用出来ます
ので溶接は両手が使えます。

制御部分にデジタル周速計を
標準装備しました。これによ
り、ロール周速度が簡単に設
定でき、望ましい溶接速度が
容易に得られます。

新機能

（手元スイッチと切替式）

3-24-2

マツモト機械ポジショナー マツモト機械ポジショナー

ターニングロール1000㎏（足踏式） マツモト機械ターニングロール1000㎏（足踏式） マツモト機械ターニングロール1000㎏（足踏式） マツモト機械

3
溶
接
機
・
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機


